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OSWIADCZENIE

Zgodnie z art. 20 ust.4 ustawy Prawo Budowlane z dnia 7 czerwca 2018 r. (Dz.U. z 2020 r. poz.
1333) - tekst jednolity :
oswiadczam

ze projekt budowlany budowy dzwigu osobowego w budynku A Glownego Urzedu Miar w
Warszawie przy ulicy Elektoralnej 2

zostat sporzadzony zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz wiedzy techniczne;.
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1. TEMAT OPRACOWANIA
Trescig niniejszego opracowania jest projekt budowlany budowy dzwigu osobowego w
budynku A Gtownego Urzedu Miar w Warszawie przy ulicy Elektoralnej 2.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA
Projekt opracowano na podstawie :
- wytyczne inwestora - umowa nr 30/2020
- inwentaryzacja architektoniczna kompleksu budynkow Gléwnego Urzedu Miar w Warszawie
przy ul. Elektoralnej 2 z 09 2005 r. autorstwa ARTEA Pracownia Architektoniczna Ewy
Stockie;j
- ogledzin obiektu in situ
- przeprowadzone] inwentaryzacji
- obowigzujacych norm i przepisow:
— PN-En 81-1 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow . Czes$¢
1: Dzwigi elektryczne
— PN-EN 81-70 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow .
Dzwigi osobowe i towarowe specjalnego przeznaczenia. Czes$¢ 70: Dostep do dzwigoéw dla osob
, wlaczajac osoby niepelnosprawne
— PN-EN 81-28 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow .
Dzwigi przeznaczone do transportu osob i towaréw. Czegs¢ 28: System zdalnego alarmowania w
dzwigach osobowych i towarowych.
— PN-IEC 60364. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
— 95/16/WE zmieniona dyrektywa maszynowa 2006/42/E
— PN-EN 12150:2002 — Polska Norma: Szklo w budownictwie — Termicznie
hartowane bezpieczne szkto sodowo-wapniowo-krzemianowe. Czg$¢ 1. Definicje i opis oraz
Czgs$¢ 2. Ocena zgodno$ci wyrobu z norma.
— PN-EN 356:2000. — Szyby ochronne — Badania i klasyfikacja odpornosci na atak
reczny..
— PN-EN 81-20:2020-08 Zasady bezpieczenstwa dotyczace budowy 1 instalowania
dzwigow -- Badania 1 proby -- Cze$¢ 50: Zasady projektowania, obliczenia, badania i proby
elementow dzwigowych

3. LOKALIZACJA

Budynek w ktérym znajduja pomieszczenia przeznaczone do remontu, bedace przedmiotem
opracowania, znajduje si¢ w Warszawie przy ulicy Elektoralnej 2 , na dziatce nr 50 w obrebie
5-03-01.

Obiekt jest pod ochrong konserwatora. Pod ochrong konserwatorska znajduje si¢ rowniez caly
kwartat zabudowy.

4. ZAKRES OPRACOWANIA

Niniejsze opracowanie obejmuje demontaz obecnego dzwigu osobowego w budynku D , wraz z
rozbidrka szybu i podszybia oraz budowg¢ w tym miejscu wigkszego dzwigu, z nowym,
samono$nym szybem o konstrukcji stalowe;j.

Wykonane zostang tez prace zwigzane z dostosowaniem instalacji elektrycznej zasilajacej
dzwig.

Winda wykonana bedzie w duszy schodow budynku D kompleksu budynkow GUM.

ZESTAWIENIE POWIERZCHNI dzwigu - zgodnie z norma PN-ISO 9836:




Piwnica - 5,58 m2

Parter — 5,58 m2

Pierto — 5,58 m2

2 pietro - 5,58 m2

suma 22,3,2m2
Inwentaryzacja

W ramach opracowania wykonano dla potrzeb projektowych inwentaryzacje budowlana i
instalacyjna.
Dla potrzeb opracowania wykonano roéwniez inwentaryzacje fotograficzng .

5. INFORMACJE OGOLNE O BUDYNKU.
Klatka schodowa w ktorej budowana bedzie winda r w budynku D kompleksu budynkow
Glownego Urzgdu Mia.

Kompleks budynkéw Glownego Urzedu Miar przy ul. Elektoralnej 2 w Warszawie sktada si¢ z
7 budynkow , 3 — 5 kondygnacyjnych z poddaszami nieuzytkowymi.

Budynek wzniesiony zostat w latach 1829-1830 wg projektu architekta Jana Jakuba Gaya jako
Bank Polski i rozbudowany w latach 1865-1866 przez arch. Juliana Ankiewicza. Budynek w
stylu klasycystycznym oraz neoklasycystycznym, przebudowywany w latach dwudziestych XX
w wg projektu arch. Mariana Lalewicza, nastgpnie w latach 1946-1950 pod kierunkiem arch.
Piotra Bieganskiego.

Budynki oznaczone od A do E zostaly wpisane do Rejestru Wojewddzkiego Konserwatora
Zabytkow pod numerem A-467/2 decyzja z dnia 1 lipca 1965r , i podlegaja ochronie
konserwatorskiej.

Budynek D stanowiacy czg$¢ zespotu budynkow zajmowanych przez Gtowny Urzad Miar jest
0 4 kondygnacjach nadziemnych, podpiwniczony, z poddaszem nieuzytkowanym.

6. OPIS STANU TECHNICZNEGO KLATKI SCHODOWEJ 1 ISTNIEJACEGO
DZWIGU

Klatka schodowa w budynku D jest trzybiegowa z dusza w ktorej znajduje si¢ dzwig osobowy,

obstugujacy 4 kondygnacje parter — 3 pictro. Klatka jest zelbetowa, z dwoma stlupami przy

spoczniku pigtrowym.

Istniejaca winda posiada szyb o konstrukcji stalowej i wypetnieniem z ptyt meblowych .

Szyb windy posadowiony jest na murowanym z cegly , fundamencie . Gora szybu kotwiona jest

do stropu nad 3 pietrem. Na poddaszu znajduje si¢ nad winda pomieszczenie maszynowni.

Dzwig z racji swojego wieku jest urzadzeniem wyeksploatowanym.

Obszar oddzialywania inwestycji .

Zgodnie z rozporzadzeniem Rady Ministrow z dnia 9 listopada 2010 r. w sprawie przedsiewzig¢
mogacych znaczaco oddziatywaé¢ na srodowisko (Dz. U. Nr 213, poz. 1397). projektowana
inwestycja nie jest zaliczana jest do przedsigwzig¢ znaczaco ani mogacych potencjalnie
znaczaco oddziatywac¢ na srodowisko .

Zgodnie z wykonang analiza oddziatywania projektowanych prac remontowych, ze
szczegblnym uwzglednieniem przepisow Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12
kwietnia 2002 r w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 75 z 15 czerwca 2002r z pdzniejszymi zmianami) :

stwierdzono ze obszar oddzialywania inwestycji NIE wykracza poza obszar budynku.



7. ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

Celem robot budowlanych (dzwigowych) jest demontaz istniejacego, wyeksploatowanego
dzwigu elektrycznego wraz szybem 1 budowa nowego szybu, o wigkszych gabarytach i
dostawa wraz z montazem nowego dzwigu elektrycznego. Wykonany zostanie nowe podszybie
dzigki czemu winda dochodzi¢ bedzie do poziomu -1,5 m — poziomu wejscia do budynku .
Projektowane prace nie naruszaja zabytkowej tkanki budynku ani jego wygladu.

7.1 Zakresy robot

Zakres robot w czeSci dotyczacej zaprojektowania wymiany dzwigu obejmuje nastepujace

czynnosci:

- opracowanie projektu dzwigu zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego, specyfikacja
techniczna postgpowania, niniejszym opisem technicznym oraz obowigzujacymi przepisami
prawa;

- uzgodnienie dokumentacji dzwigu z organem witasciwej jednostki dozoru technicznego
oraz przygotowanie wniosku o wydanie decyzji zezwalajacej na eksploatacje¢ tego dzwigu,
zgodnie z przepisami ustawy z dnia 21.12.2000 r. o dozorze technicznym (Dz. U. z 2000 r.
Nr 122, poz. 1321 z pdzn. zm.) oraz przepisami rozporzadzenia Ministra Gospodarki, Pracy
i Polityki Spolecznej z dnia 29.10.2003 r. w sprawie warunkow technicznych dozoru
technicznego w zakresie eksploatacji niektorych urzadzen transportu bliskiego (Dz. U. z
2003 r. Nr 193, poz. 1890), a takze 7 uiszczenie optat, o ktérych mowa w rozporzadzeniu
Ministra Gospodarski z dnia 17.12.2001 r. w sprawie wysokosci optat za czynnosci
jednostek dozoru technicznego (Dz. U. z 2001 r. Nr 153, poz. 1762 z pdzn. zm.).

- serwisowanie dzwigu przez okres 5 lat.

Zakres robot budowlanych w cze$ci dotyczacej wykonania dzwigu obejmuje nastepujace

czynnosci:

— demontaz wszystkich podzespolow podlegajacych wymianie i ich utylizacja na koszt
wykonawcy robot;

— demontaz wyposazenia w maszynowni dzwigu na koszt wykonawcy robot

— rozbidrka szybu windy wraz podszybiem

— rozbiodrka czesci stropu na poziomie -1,5 m

— wykonanie nowego fundamentu szybu

— montaz konstrukcji szybu i jego obudowy

— montaz pomostow montazowych;

— montaz tablicy wstgpne;j;

— montaz tablicy sterowe;j;

— montaz falownika;

— montaz systemu dojazdu awaryjnego;

— montaz systemu zjazdu pozarowego;

— montaz systemu odzysku energii elektrycznej,

— montaz systemu zdalnego monitoringu technicznego pracy dzwigu,

— montaz bezreduktorowego, regeneracyjnego zespolu napgdowego z pasami (linami)
nos$nymi 1 systemem ich monitoringu;

— montaz ogranicznika predkosci z obcigzka i lina;

— montaz wspornikoéw prowadnic kabiny i przeciwwagi;

— montaz prowadnic kabiny;



— montaz prowadnic przeciwwagi;

— montaz przeciwwagi (mozliwo$¢ wykorzystania istniejagcego obcigzenia);

— montaz ramy kabiny z chwytaczami;

— montaz kabiny;

— montaz drzwi kabinowych;

— montaz drzwi szybowych;

— montaz blach przyprogowych na przystankach;

— montaz stupkéw pod zderzaki w podszybiu;

— montaz zderzakow;

— montaz instalacji dzwigowej w szybie i na kabinie;

— montaz o§wietlenia szybu,

— montaz kaset wezwan,

— montaz kasety dyspozycji w kabinie;

— montaz pigtrowskazywacza ze strzatkami kierunku jazdy w kabinie i na parterze, a na
pozostatych przystankach — wskaznikow kierunku jazdy;

— montaz systemu komunikacji migdzy kabing a shizbami ratowniczymi poprzez lini¢
telefoniczna;

— montaz systemu komunikatow glosowych w kabinie z mozliwo$cia ich programowania;

— montaz oston na elementach ruchomych w szybie i w maszynowni (m.in. ogranicznik
predkosci, przeciwwaga);

— montaz drabinki w podszybiu.

— uzupelnienie, naprawa oraz wyczyszczenie posadzki z ptytek lastrykowych

Zakres robot budowlanych w czesci dotyczacej doprowadzenia instalacji elektrycznej do
dzwigu obejmuje nastepujace czynnosci:

doprowadzenie zgodnej z przepisami linii zasilajacej dzwig z rozdzielni glownej
zlokalizowanej w piwnicy budynku do szafy sterujacej przy najwyzszym przystanku ; -
wg projektu elektrycznego, kabel prowadzi¢ w rurach a od poziomu parteru do gory w
bruzdzie $Scienne;.

Zamontowa¢ w szybie system zasysajacy. Centralk¢ systemu zasysajacego nalezy
zamontowa¢ na najwyzszej kondygnacji obok szybu i podiaczy¢ ja do centrali SAP
zlokalizowanej w pomieszczeniu ochrony na parterze budynku A.

doprowadzenie do maszynowni dzwigu linii telefonicznej;

7.2 Warunki ogélne wykonywania robot :

Wszelkie prace nalezy prowadzi¢ w w mysl przepisow wynikajacych z ustawy o
ochronie zabytkéw i opiece nad zabytkami z dnia 23 lipca 2003r (DZ.U.2014 poz.
1446) i zarzadzeniami (w tym Rozporzadzenie Ministra Kultury i Dziedzictwa
Narodowego z dnia 14 pazdziernika 2015 r. w sprawie prowadzenia prac
konserwatorskich, prac restauratorskich, robdt budowlanych, badan konserwatorskich,
badan architektonicznych i innych dziatan przy zabytku wpisanym do rejestru zabytkow
oraz badan archeologicznych i poszukiwan zabytkéw Dz.U. 2015 poz. 1789)

Prace nalezy wykonywac¢ pod nadzorem kierownika budowy

Wszelkie prace winny w jak najmniejszym stopniu ogranicza¢ lub utrudniaé
funkcjonowanie GUM

Catos¢ prac nalezy wykonywaé zgodnie z ustaleniami sformutowanymi przez wtadze



konserwatorskie , a wykonawca jest zobowigzany na kazde zadanie udokumentowaé
prawidtowos¢ wykonywanych prac iich zgodno$¢ z obowigzujacymi normami.

— Wszystkie materiaty uzyte do wbudowania moga by¢ wylacznie od jednego
systemodawcy i1 posiada¢ aprobaty Instytutu Techniki Budowlanej i Panstwowego
Zaktadu Higieny, dopuszczajace do stosowania w tego rodzaju budownictwie.

7.3 Wytyczne materialowe

Do prac wykonczeniowych nalezy uzywa¢ materialow o najwyzszych
parametrach technicznych 1 najlepszej jakosci, odpowiadajacych potrzebom standardu
wykonczenia pomieszczen w obiektach laboratoryjnych.
Wszystkie materiaty uzywane do wykonczenia obiektu musza posiadac atesty dopuszczajace ich
stosowanie w obiektach uzytecznosci publiczne;j.
Przewiduje si¢ stosowanie materiatdow wykonczeniowych niepalnych lub co najmniej trudno
zapalnych, posiadajacych atesty upowaznionych polskich instytucji.

8. Wlasciwosci funkcjonalno-uzytkowe nowego dzwigu

Szyb:
Projektuje si¢ szyb windy o konstrukcji stalowej, i obudowanej $lusarka szklang

Nowoprojektowany szyb windy sktada si¢ z nastepujacych elementéw konstrukcyjnych:

- zelbetowego, monolitycznego podszybia windy

- wlasciwego szybu windy o konstrukcji stalowej z rur kwadratowych w postaci stupkow i rygli
poziomych potaczonych przez spawanie w miejscu wbudowania,

- nadszybia w postaci rusztu z profili dwuteowych typu HEB z dospawanymi hakami do
mocowania dzwigu.

Podszybie stanowi jednoczesnie element posadowienia (fundamentu) szybu windy.

a) Podszybie windy
Zaprojektowano monolityczne zelbetowe podszybie windy.
Ptyta podszybia grubosci 35cm, posadowiona bedzie na gruncie rodzimym w poziomie
posadzki piwnicy za posrednictwem chudego beton..
Sciany szybu windy zaprojektowano o gr. 25cm, za wyjatkiem $ciany szybu od strony
istniejacej Sciany podtuznej murowanej piwnicy (redukcja grubosci do 18cm).
Przed wykonaniem warstwy chudego betonu nalezy sprawdzi¢ stan gruntu rodzimego.
Dopuszcza si¢ posadowienie szybu windy na gruncie rodzimym niespoistym w stanie nie
gorszym niz $rednio-zageszczony o 1d>0,50. W przeciwnym wypadku nalezy wymieni¢ gorna
warstwe ok. 50cm na grunt niespoisty zageszczony do 1S>0,98. Ponizej wymienionej warstwy
gruntu wymaga si¢ gruntdow nosnych niespoistych w stanie nie gorszym niz $rednio-
zageszczony o 1d>0,50 lub spoistych w stanie nie gorszym niz twardoplastyczny.
Posadowienie podszybia windy nalezy potwierdzi¢c wpisem do dziennika budowy przez
uprawnionego geotechnika/geologa.

b) Szyb windy



Zaprojektowano w postaci niezaleznej konstrukcji stalowej z profili zamknigtych w postaci
stupkow pionowych i rygli poziomych potaczonych ze sobg przez spawanie na miejsu
wbudowania. Stupki i rygle z rur RK100x5 w miejscu drzwi do windy-RK70x4.

Szyb windy bedzie ustawiony bezposrednio na $cianach zelbetowych podszybia i polaczony za
posrednictwem kotew wklejanych.

Celem ograniczenia przemieszczen poziomych zaprojektowano potaczenie usztywniajace w
poziomie istniejacych stropow budynku za pomocg kotew do istniejacych wiencow lub muru.
Uwaga:

Lokalizacja profili: stupkow i rygli jest uzalezniona od typu windy/wielkosci drzwi. Sprawdzi¢ i
dostosowac do konkretnego typu windy.

Obudowe windy zaprojektowano systemowa Slusarke aluminiowg typu MB-SR50N A f-my
ALUPROF lub mozna zastosowa¢ inng réwnowazng technicznie. System MB-SR50N to
naktadkowa aluminowa obudowa stupowo — ryglowa z wypehieniem szklanym lub panelowym
montowany do metalowej konstrukcji nosne;.

Parametry techniczne obudowy:

- szeroko$¢ stupow: 50 mm

- Szeroko$¢ rygli: 50 mm

- Szklenie zestawami przeziernymi o grubosci 24-64 mm

- Maksymalny ci¢zar wypelnienia: do 600 kg

- Izolacyjno$¢ termiczna: Urod 0,72 W/(m’K)

Projektowanym szybie wypekienie stanowi¢ bedzie szklenie ze szkla wielowarstwowego
hartowanego lub hartowanego laminowanego.

Ptyty i ich mocowania powinny by¢ w stanie przyja¢ bez trwatych odksztalcen poziomo site
statyczng 1000 N dziatajaca na powierzchni¢ 0.30m x 0.3 m przylozong w dowolnym miejscu
zarowno od wewnatrz jak i zewnatrz szybu (wymagania: certyfikat na szkto + oznaczenie szyby
+ producent np. ESG VSG 66.4 PROSZKLO + o$wiadczenie kierownika budowy/

o$wiadczenie producenta, ze obudowa szybu spelnia wymagania normy 81:20).

¢) Nadszybie windy

Nadszybie zaprojektowano jako oddylatowane od istniejacych stropéw budynku w postaci
rusztu z profili dwuteowych typu HEB z dospawanymi hakami do mocowania dzwigu.

Uwaga:

Lokalizacja profili jest uzalezniona od typu windy/lokalizacji hakéw. Sprawdzi¢ i dostosowaé
do konkretnego typu windy.

Dzwig:

Dzwig powinien spelnia¢ nastepujace wymagania funkcjonalno-uzytkowe:

- dzwig osobowy powinien spetnia¢ warunki normy PN-EN 81.1+A3;

- kabina powinna by¢ przystosowana do przewozu o0sob niepetnosprawnych (m.in.
komunikaty gltosowe, przyciski oznaczone alfabetem Braille’a);

- kabina powinna posiada¢ udzwig min. 1000 kg;

- predkos¢ jazdy powinna wynosi¢ min. 1,0 m/s;

- powinna by¢ zapewniona regulacja szybkosci otwarcia/zamkni¢cia drzwi;

- ruszanie 1 zatrzymywanie si¢ kabiny dzwigu powinno nastgpowacé tagodnie; w



przypadku obcigzenia kabiny zblizonego do dopuszczalnego, ruszanie i zatrzymywanie si¢
kabiny na przystanku nie moze powodowac sygnalizacji przecigzenia spowodowanej
naglym przyspieszeniem lub opdznieniem ruchu kabiny;

- kabina powinna zatrzymywac si¢ na przystankach precyzyjnie — ewentualny prog
powstaly po otwarciu drzwi kabiny powinien by¢ mozliwie jak najmniejszy, jednak nie
wyZzszy niz 5 mm;

- system sterowania dzwigu musi by¢ odporny na zaktocenia elekromagnetyczne oraz nie
emitowac takich zaklocen;

- system odzysku energii elektrycznej, o§wietlenie LED kabiny i funkcje ,,stand-by”
poszczegdlnych podzespotow elektrycznych powinny zapewnia¢ ponad 2-krotnie mniejsze
zuzycie energii elektrycznej w stosunku do obecnego zuzycia;

- kabina dzwigu powinna w przypadku sygnalu ppoz. dojezdzaé na przystanek
ewakuacyjny i1 tam si¢ zatrzymywac, a w przypadku zaniku napigcia — dojezdza¢ do
najblizszego przystanku w celu uwolnienia pasazerow;

- system zdalnego monitoringu technicznego powinien posiadaé¢ nastepujace funkcje:

- zdalna diagnostyka dzwigu bezposrednio z siedziby firmy serwisowej;

- kontrolowanie doktadnosci zatrzymywania kabiny na przystankach, poprawnosci

dziatania drzwi, stanu o$wietlenia, stanu zasilania i zaistnialych awarii;

- automatyczne informowanie o usterkach najwazniejszych podzespolow dzwigowych

poprzez oprogramowanie komputerowe zainstalowane w siedzibie firmy serwisowej z

rozpoznaniem rodzaju usterki i jej lokalizacji;

- resetowanie dzwigu bezposrednio z siedziby firmy serwisowej;

- korekcja parametrow pracy dzwigu z poziomu siedziby firmy serwisujacej,

umozliwiajgca w szczegolnosci zablokowanie lub odblokowanie pigtra;

- biezacy, calodobowy podglad dzwigu w siedzibie firmy serwisujacej i automatyczne

nawigzywanie kontaktu z dzwigiem w celu pobrania informacji ze sterownika dzwigu;

- akumulatorowe awaryjne zasilanie elektryczne i automatyczne powiadamianie stuzb
10 serwisowych w chwili, gdy stopien natadowania akumulatora jest mniejszy niz
pojemno$¢ konieczna do zapewnienia dziatania systemu przez jedng godzing;

- wydruk comiesi¢cznych raportow z systemu w jezyku polskim, obejmujacych bledy,

awarie oraz statystyke pracy dzwigu;

- kabina dzwigu powinna posiada¢ o$wietlenie awaryjne z czasem podtrzymania ok.
2 godz.;

- kabina powinna posiada¢ zataczany automatycznie wentylator zapewniajacy dostateczng
wymiang powietrza;

- o$wietlenie energooszczedne LED kabiny dzwigu powinno wylaczaé si¢ po uptywie
15 min. od czasu ostatniej jazdy kabiny i ponownie wlaczaé si¢ w momencie otwarcia
drzwi kabiny;

- przyciski w panelu sterujagcym i w kasetach wezwan powinny by¢ w wykonaniu
antywandalowym (stal nierdzewna szczotkowana) i powinny podswietla¢ si¢ po zadaniu
dyspozycji;

- w panelu sterujacym w kabinie powinna by¢ zainstalowana stacyjka kluczykowa
umozliwiajaca blokade¢ otwarcia drzwi;

Dzwig bedzie obstugiwa¢ ruch osobowy w budynku pomiedzy kondygnacjami oraz
sporadycznie transport towaréw i wyposazenia obiektu.



9. Parametry techniczne nowego dzwigu

PARAMETR

PO WYMIANIE

rodzaj dzwigu

osobowy, elektryczny

udzwig nominalny

min. 1000 kg lub 13 osob

predkos$¢ nominalna

min. 1,00 m/s

moc silnika

Moc napedu: 7,3-7,5 kW; napiecie: 3x400V / S0Hz

wysoko$¢ podnoszenia

15870 mm

ilo$¢ przystankow / dojsé

5/5

maszynownia

Dzwig bez maszynowni — naped w nadszybiu

SYSTEM STEROWANIA

rodzaj sterowania

simplex, mikroprocesorowe, zbiorcze gora-dot

doktadno$¢ zatrzymywania kabiny +5mm
system dojazdu awaryjnego tak
system zjazdu pozarowego tak
system odzysku energii elektrycznej tak
system zdalnego monitoringu technicznego | tak

wykonanie kasety dyspozycji

stal nierdzewna szczotkowana, przyciski pod$wietlane, pietrowskazywacz
elektroniczny, stacyjka kluczykowa do blokowania drzwi, przyciski otwierania i
zamykania drzwi / wykonanie antywandalowe

wykonanie kaset wezwan

stal nierdzewna
antywandalowe

szczotkowana, przyciski podswietlane / wykonanie

pigtrowskazywacz / wskazniki kierunku

pigtrowskazywacz — na parterze, strzatki kierunku jazdy — na pozostalych

jazdy pigtrach

ZESPOt NAPEDOWY

rodzaj napedu regeneracyjny, elektryczny, pasowy, jednobiegowy, regulowany falownikiem
DRZWI SZYBOWE

rodzaj Automatyczne; 2-skrzydtowe; teleskopowe;

wymiary min. 900x2000 mm

wykonanie / wyposazenie

szkto bezpieczne / progi aluminiowe standardowe

DRZWI KABINOWE

rodzaj

automatyczne, teleskopowe lub centralne

wymiary

min. 900x2000 mm

wykonanie / wyposazenie

szkto bezpieczne / zabezpieczone na calej wysokos$ci kurtyna $wietlna, progi
aluminiowe standardowe

KABINA
wymiary 1600 x 1400 x 2100 mm
wykonanie panele w catosci ze stali nierdzewnej fakturowanej (len, karo lub skora)
lustro 1/2 na $cianie tylnej, porecz ze stali nierdzewnej pod lustrem, cokot
wyposazenic przypodtogowy ze stali nierdzewnej, podloga wylozona wykladzing

antyposlizgowa (wzoér do uzgodnienia z Zamawiajagcym), oswietlenie LED,
wentylator wiaczany automatycznie

rodzaj tacznosei gltosowej

system komunikacji glosowej z kabiny poprzez lini¢ telefoniczng




10. Wytyczne dotyczace gwarancji, rekojmi i konserwacji

- Wykonawca udzieli min. 5-letniej gwarancji jakos$ci i rgkojmi na dostarczone urzadzenia
i wykonane roboty. W przypadku wymiany czeéci lub podzespotu w okresie gwarancji,
gwarancja na wymieniong cze$¢ lub podzespot biegnie od nowa.

- Wykonawca obejmie dzwigi bezptatng konserwacja w okresie gwarancji. Przez caly
okres gwarancji bedzie tez Swiadczy¢ pogotowie dzwigowe 24h, 7 dni w tygodniu oraz
zdalny monitoring dzwigu.

11. INFORMACJA DOTYCZACA BIOZ
Przedmiotem opracowania jest informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia dla
robot przy demontazu 1 budowie dzwigu osobowego.
Informacja opracowana zgodnie z wymaganiami zawartymi w Rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 23czerwca 2003r (Dz.U. Nr 120, poz.1126).

A. Zakres robot oraz kolejnos$¢ realizacji:

1. Przygotowanie terenu budowy , wraz z zabezpieczeniem terenu.

2. Demontaz istniejgcego dzwigu

3. Rozbidrka szybu windy

4. Wykonanie fundamentu

5. Budowa szybu windy wraz z obudowa

3. montaz nowej windy, wymiana linii zasilajacej na odcinku od RG, oraz doprowadzenie
linii telefonicznej do nadszybia.

W ramach przedmiotowej inwestycji przewiduje si¢ nastepujace etapy jej realizacji:
- przygotowanie frontu robot 1 zabezpieczenie terenu prac

- roboty demontazowe i rozbiérkowe

- roboty fundamentowe

- wykonanie prac montazowych

- wykonanie prac budowlano- remontowych, towarzyszacych

B. Okreslenie przewidywanych zagrozen podczas realizacji rob6t budowlanych
Zagrozenie dla bezpieczenstwa i zdrowia ludzi moze stanowi¢:

- roboty budowlane — stwarzaja mozliwosci upadku pracownika z wysokosci , uderzenia
, przygniecenia, przez przedmioty spadajace z gory

— prace montazowe- stwarzajace mozliwos¢ upadku pracownikéw z wysokosci.

— Transport tadunkow

Dlatego tez niezbedne jest prowadzenie robdt pod nadzorem uprawnionego kierownika budowy
z konieczno$cig przestrzegania przepisow BHP

C. Instruktaz pracownikow przed przystapieniem do realizacji inwestycji
Prowadzenie instruktazu pracownikéw przed przystgpieniem do realizacji robdt opisanych
w pkt. B nalezy do obowigzkow kierownika budowy i powinno by¢ potwierdzone wpisem
do dziennika budowy.
Pracownicy do prac montazowych instalacje powinni mie¢ =zaliczone przeszkolenie i
doswiadczenie przy montazu na wczesniej prowadzonych budowach, jak rowniez potwierdzone
uprawnienia jezeli taki s3 wymagane.



Wszyscy pracownicy powinni by¢ przeszkoleni w zakresie BHP.

D. Wskazanie Srodkow technicznych do zapobiegania wypadkom.
Plan BIOZ powinien by¢ opracowany zgodnie z wytycznymi zawartymi w Rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 23czerwca 2003r (Dz.U. Nr 120, poz.1126).
Plan BIOZ powinien zawierac :
- okreslenie sprzetu ogolnodostepnego (rusztowan), sposob jego uzytkowania, montazu i
kontroli
- okreslenie sprzgtu i zabezpieczen indywidualnych pracownikéw pracujacych przy pracach
niebezpiecznych
- informacje dotyczace rozmieszczenia $rodkow p. pozarowych , oraz informacje dotyczaca
adresu wlasciwego terenowego Nadzoru Budowlanego, Stuzby Zdrowia, Policji , a takze zasad
postepowania w przypadku wystapienia zagrozenia.

E. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom wynikajacym
z wykonywania robot budowlanych.
- ogrodzenie obszaru prac przed osobami postronnymi
- rusztowania powinny by¢ systemowe, posiadajace atest, montowane zgodnie z instrukcja
producenta i sprawdzone przed rozpoczeciem na nich prac.
- stosowac robocze wyposazenie ochronne (odziez,rgkawice, kaski, okulary ochronne, ostony
spawalnicze itd.)
- na tablicy budowy nalezy umiesci¢ numery telefonéw do Strazy Pozarnej, Policji, Pogotowia
Ratunkowego
- na terenie budowy nalezy umie$ci¢ w miejscu tatwo dostgpnym i oznakowanym miejscu
apteczke z podstawowymi srodkami i lekami

12. UWAGI KONCOWE
12.1 Prace przy instalacjach nalezy wykona¢ zgodnie z projektem budowlanym, w $cistym
porozumieniu z Projektantem , a wszelkie zmiany muszg uzyskaé¢ zgode projektanta.
12.2 Z niniejsza dokumentacjg oraz ze Specyfikacja techniczng musi si¢ zapozna¢ Wykonawca
Robot i Inspektor Nadzoru Budowlanego
12.3 Catos¢ prac nalezy wykona¢ zgodnie z normami i przepisami pod kontrolg uprawnionych
0s0b.
12.4 Wszystkie materiaty i montowane wyposazenie techniczne musi posiadac¢ niezbedne
aprobaty techniczne, certyfikaty zgodne z polskimi normami i wymagane atesty higieniczne.
12.5 Po zakonczeniu etapow prac nalezy przeprowadzi¢ niezbedne proby i pomiary.
12.6 Prace podlegajace zakryciu nalezy zglasza¢ do odbioru.
12.7 Podczas prac nalezy sporzadzi¢ dokumentacje powykonawcza i opracowaé protokoty
zdawczo — odbiorcze
12.8 Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami BHP
Wykonawcg winna by¢ firma wyspecjalizowana w remontach obiektow zabytkowych.

Projektowat :
mgr inz. arch. Piotr Krawiec
upr. Bud. Nr MA/062/13



BRANZA KONSTRUKCJA

1. OPIS KONSTRUKCIJI ISTNIEJACEGO BUDYNKU
Budynek ma 4 kondygnacje nadziemne i jest podpiwniczony. Poddasze nieuzytkowe.
Budynek zostat wykonany w technologii tradycyjnej budowany sukcesywnie od wieku XIX do
lat miedzywojennych. Budynek odbudowany po II wojnie $wiatowej ze zniszczen wojennych.
Uktad konstrukcyjny podtuzny.
Budynek wpisany do rejestru zabytkow.
Sciany wewnetrzne i zewnetrzne nosne: murowane z elementéw drobnowymiarowych
(ceramicznych).
Stropy: Kleina oraz zelbetowe, gestozebrowe — TK (niestosowane obecnie), w korytarzach w
postaci sklepien ceglanych.
Dach o konstrukcji drewnianej ptatwiowo-krokwiowe;.
Posadowienie bezposrednie w postaci taw.

2. OPIS KONSTRUKCJI SZYBU WINDY
Nowoprojektowany szyb windy sktada si¢ z nastepujacych elementéw konstrukcyjnych:

- zelbetowego, monolitycznego podszybia windy

- wlasciwego szybu windy o konstrukcji stalowej z rur kwadratowych w postaci stupkow i rygli
poziomych potaczonych przez spawanie w miejscu wbudowania,

- nadszybia w postaci rusztu z profili dwuteowych typu HEB z dospawanymi hakami do
mocowania dzwigu.

Podszybie stanowi jednoczesnie element posadowienia (fundamentu) szybu windy

2.1 Podszybie windy

Monolityczne zelbetowe z betonu klasy C30/37 XC3 zbrojonego stalg klasy AIIIN B500SP.
Ptyta podszybia grubosci 35cm zbrojona pretami fil2 co 18cm posadowiona na gruncie
rodzimym w poziomie posadzki piwnicy za posrednictwem chudego betonu klasy C8/10 XCO
gr. min. 10cm.

Sciany szybu windy zaprojektowano o gr. 25cm, za wyjatkiem $ciany szybu od strony
istniejacej Sciany podtuznej murowanej piwnicy (redukcja grubosci do 18cm).

Zbrojenie $cian podszybia z pretow fil2 co 18cm.

Przed wykonaniem warstwy chudego betonu nalezy sprawdzi¢ stan gruntu rodzimego.
Dopuszcza si¢ posadowienie szybu windy na gruncie rodzimym niespoistym w stanie nie
gorszym niz $rednio-zageszczony o 1d>0,50. W przeciwnym wypadku nalezy wymieni¢ gorna
warstwe ok. 50cm na grunt niespoisty zageszczony do 1S>0,98. Ponizej wymienionej warstwy
gruntu wymaga si¢ gruntdow nosnych niespoistych w stanie nie gorszym niz $rednio-
zageszczony o 1d>0,50 lub spoistych w stanie nie gorszym niz twardoplastyczny.

Posadowienie podszybia windy nalezy potwierdzi¢c wpisem do dziennika budowy przez
uprawnionego geotechnika/geologa.

2.2 Szyb windy



Zaprojektowano w postaci niezaleznej konstrukcji stalowej z profili zamknigtych w postaci
stupkow pionowych i rygli poziomych potaczonych ze soba przez spawanie na miejscy
wbudowania. Stupki i rygle z rur RK100x5 w miejscu drzwi do windy-RK70x4.

Szyb windy bedzie ustawiony bezposrednio na $cianach zelbetowych podszybia i polaczony za
posrednictwem kotew wklejanych.

Celem ograniczenia przemieszczen poziomych zaprojektowano potaczenie usztywniajace w
poziomie istniejacych stropow budynku za pomocg kotew do istniejacych wiencow lub muru.
Polaczenie przenosi tylko obcigzenie poziome przy jednoczesnej swobodzie przemieszczen
pionowych.

Stal S235JR.

Uwaga:

Lokalizacja profili: stupkow i rygli jest uzalezniona od typu windy/wielkosci drzwi. Sprawdzi¢ i
dostosowac do konkretnego typu windy.

2.2 Nadszybie windy
Nadszybie zaprojektowano jako oddylatowane od istniejacych stropow budynku w postaci

rusztu z profili dwuteowych typu HEB z dospawanymi hakami do mocowania dzwigu.

Stal S235JR.

Uwaga:

Lokalizacja profili jest uzalezniona od typu windy/lokalizacji hakoéw. Sprawdzi¢ i dostosowaé
do konkretnego typu windy.

3. OBLICZENIA STATYCZNE

3.1 Zatozenia

Dokonano analizy numerycznej wytezenia elementéw konstrukcji windy oraz dopuszczalnych
przemieszczen przy uzycia programoéw komputerowych.

Przyjeto obcigzenia podane w DTR producenta windy oraz dodatkowo obcigzenia poziome na
calej wysokosci windy od réznicy cisnien o wartosci charakterystycznej 0,3kN/m?2.

Wartos¢ charakterystyczna ci¢zaru obudowy windy: 0,8kN/m2

3.2 Analiza obliczeniowa



Schemat konstrukcji
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Obliczenia statvczne najbardziej wytezonych elementow konstrukcji

OBLICZENIA KONSTRUKCIJI STALOWYCH

NORMA: PN-EN 1993-1:2006/AC:2009, Eurocode 3: Design of steel structures.
TYP ANALIZY: Weryfikacja pretow

GRUPA: ,
PRET: 38 PUNKT: | WSPOLRZEDNA: x—0.59 L =
2.35m

OBCIAZENIA:
Decydujgcy przypadek obcigzenia: 6 KOMBI1 (1+2)*1.35+(3+4)*1.50

MATERIAL.:
S235 (S235) fy=215.00 MPa

it
E} PARAMETRY PRZEKROJU: RK 100x100x5

h=10.0 cm gM0=1.00 gM1=1.00
b=10.0 cm Ay=9.35 cm2 Az=9.35 cm2 Ax=18.70 cm2
tw=0.5 cm [y=279.00 cm4 12=279.00 cm4 [x=428.69 cm4

tf=0.5 cm Wply=66.40 cm3 Wplz=64.59 cm3

SILY WEWNETRZNE | NOSNOSCI:

N,Ed = 15.43 kN My,Ed = -0.66 kN*m Mz,Ed = 0.05 kN*m Vy,Ed=0.10 kN
Nc,Rd = 402.05 kN My,Ed,max = 2.66 kN*m Mz,Ed,max =-0.18 kN*m Vy,T,Rd =115.43 kN
Nb,Rd = 81.49 kN My,c,Rd= 1428 kN*m  Mzc,Rd=13.89 kN*m  VzEd=2.02 kN

MN,y,Rd=1428 kN*m  MN,z,Rd=13.89 kN*m  VzT,Rd=115.43 kN
Tt,Ed =-0.06 kN*m
KLASA PRZEKROJU =1

x PARAMETRY ZWICHRZENIOWE:

PARAMETRY WYBOCZENIOWE:

== o

=] wzgledem osi y: = wzgledem osi z:
Ly=3.99m Lam y=2.11 Lz=399m Lam z=2.11
Ler,y=798 m Xy =0.20 Ler,z=7.98 m Xz=10.20
Lamy = 206.70 kyy = 1.04 Lamz = 206.70 kyz=0.62

FORMULY WERYFIKACYJNE:

Kontrola wytrzymalosci przekroju:

N,Ed/Nc,Rd=0.04 <1.00 (6.2.4.(1))

(My,Ed/MN,y,Rd)* 1.66 + (Mz,Ed/MN,z,Rd)*1.66 = 0.01 <1.00 (6.2.9.1.(6))

Vy,Ed/Vy,T,Rd=0.00<1.00 (6.2.6-7)

Vz,Ed/Vz,T,Rd=0.02<1.00 (6.2.6-7)

Tau,ty,Ed/(fy/(sqrt(3)*gM0)) = 0.01 < 1.00 (6.2.6)

Tau,tz,Ed/(fy/(sqrt(3)*gM0)) = 0.01 <1.00 (6.2.6)

Kontrola statecznosci globalnej preta:

Lambda,y = 206.70 < Lambda,max = 210.00 Lambda,z = 206.70 < Lambda,max = 210.00 STABILNY
N,Ed/(Xy*N,Rk/gM1) + kyy*My,Ed,max/(XLT*My,Rk/gM1) + kyz*Mz,Ed,max/(Mz,Rk/gM1) = 0.39 < 1.00
(6.3.3.(4))

N,Ed/(Xz*N,Rk/gM1) + kzy*My,Ed,max/(XLT*My,Rk/gM1) + kzz*Mz,Ed,max/(Mz,Rk/gM1) = 0.32 < 1.00
(6.3.3.(4))



Profil poprawny !!!

NORMA: PN-EN 1993-1:2006/AC:2009, Eurocode 3: Design of steel structures.
TYP ANALIZY: Weryfikacja pretow

GRUPA: )
PRET: 96 PUNKT: 2 WSPOLRZEDNA: x=0.50L=
0.64 m

OBCIAZENIA:
Decydujgcy przypadek obcigzenia: 7 KOMB2 (1+2)*1.35+(3+5)*1.50

MATERIAL.:
S235 (S235) fy=215.00 MPa

Z

SE PARAMETRY PRZEKROJU: HEB 100

h=10.0 cm gMO0=1.00 gM1=1.00
b=10.0 cm Ay=22.64 cm2 Az=9.00 cm2 Ax=26.00 cm2
tw=0.6 cm Iy=450.00 cm4 1z=167.00 cm4 x=9.29 cm4

tf=1.0 cm Wply=104.21 cm3 Wplz=51.42 cm3

SILY WEWNETRZNE | NOSNOSCI:

N,Ed = 0.96 kN My,Ed = 5.76 kN*m Mz,Ed = -0.00 kN*m Vy,Ed =0.25 kN
Nc,Rd = 559.00 kN My,Ed,max = 6.66 kN*m Mz,Ed,max =-0.17 kN*m Vy,T,Rd =280.73 kN
Nb,Rd = 292.59 kN My,c,Rd=22.41 kN*m  Mzc,Rd=11.06 kN*m  VzEd=28.54 kN

MN,y,Rd=22.41 kN*m  MN,z,Rd=11.06 kN*m  VzT,Rd=111.65 kN
Tt,Ed = 0.00 kN*m
KLASA PRZEKROJU =1

x PARAMETRY ZWICHRZENIOWE:

PARAMETRY WYBOCZENIOWE:

== o

=] wzgledem osi y: = wzgledem osi z:
Ly=128m Lam y=0.63 Lz=128m Lam z=1.03
Ler,y=2.56m Xy =0.82 Ler,z=2.56m Xz=10.52
Lamy = 61.53 kyy = 0.90 Lamz = 101.01 kyz = 0.54

FORMULY WERYFIKACYJNE:

Kontrola wytrzymalosci przekroju:

N,Ed/N¢,Rd=0.00<1.00 (6.2.4.(1))

(My,Ed/MN,y,Rd)* 2.00 + (Mz,Ed/MN,z,Rd)*1.00 = 0.07 < 1.00 (6.2.9.1.(6))

Vy,Ed/Vy,T,Rd=0.00<1.00 (6.2.6-7)

Vz,Ed/Vz,T,Rd=0.08 < 1.00 (6.2.6-7)

Tau,ty,Ed/(fy/(sqrt(3)*gM0)) = 0.00 < 1.00 (6.2.6)

Tau,tz,Ed/(fy/(sqrt(3)*gM0)) = 0.00 < 1.00 (6.2.6)

Kontrola statecznosci globalnej preta:

Lambda,y = 61.53 < Lambda,max = 210.00 Lambda,z = 101.01 < Lambda,max = 210.00 STABILNY
N,Ed/(Xy*N,Rk/gM1) + kyy*My,Ed,max/(XLT*My,Rk/gM1) + kyz*Mz,Ed,max/(Mz,Rk/gM1) = 0.28 < 1.00
(6.3.3.(4))

N,Ed/(Xz*N,Rk/gM1) + kzy*My,Ed,max/(XLT*My,Rk/gM1) + kzz*Mz,Ed,max/(Mz,Rk/gM1) = 0.18 < 1.00
(6.3.3.(4))




PRZEMIESZCZENIA GRANICZNE

r Przemieszczenia

vx =0.1 cm < vx max =L/150.00=0.9 cm Zweryfikowano
Decydujgcy przypadek obcigienia: 9 KOMB4 (1+2+3+5)*1.00
vy =0.0cm < vy max=1/150.00=0.9 cm

Decydujgcy przypadek obcigienia: 9 KOMB4 (1+2+3+5)*1.00

Zweryfikowano

Profil poprawny !!!

Koniec obliczen statycznych




OPIS TECHNICZNY

1. Przedmiot opracowania
Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt instalacji elektrycznych i1 systemu
sygnalizacji pozaru dla projektowanej windy w budynku ,,.D” Gléwnego Urzedu Miar w

Warszawie przy ul. Elektoralnej 2.

2. Podstawa opracowania
— Zlecenie Inwestora,

— Projekt architektoniczny,
— Wytyczne Inwestora,

— Obowigzujace przepisy 1 normy.

3. Opis projektowanych rozwiazan

3.1. Zasilanie

Projektowana winda wyposazona bgdzie w szafe sterowa zlokalizowang na ostatniej
kondygnacji przy drzwiach przystanku. Szafa sterowa zasilana bedzie przewodem N2XH-J 5x6
mm? z rozdzielnicy gléwnej budynku A. Rozdzielnice gléwng nalezy doposazy¢ w 3-polowy
roztagcznik bezpiecznikowy 63A z wkiladkami gG 25A. Moc uktadu zasilania windy wynosi
8,8kW. Przewdd zasilajacy na poziomie -1 prowadzony bedzie natynkowo w rurze ostonowej
PCV bezhalogenowej. Przejscie przewodu pod korytarzem geodezyjnym nalezy wykonaé w
istniejacym kanale kablowym. Od poziomu parteru do III pigtra przewdd prowadzony bedzie
podtynkowo.

Instalacje wewnatrz szybu windy tj.: instalacja automatyki windy, os$wietlenie
remontowe jest w zakresie dostawcy windy. Oswietlenie remontowe zasilane bedzie z szafy
sterowej windy.

Na III pietrze przy drzwiach przystanku nalezy zainstalowaé zasilacz buforowy DC 24V
z akumulatorami o pojemno$ci 18Ah. Zasilacz dedykowany bedzie dla zasilania czujki
zasysajacej systemu sygnalizacji pozaru w szybie windy. Zasilacz buforowy zasilany bedzie z
rozdzielnicy gtéwnej budynku A, z przed przeciwpozarowego wylacznika pradu przewodem
HDGs 3x2,5mm?. Czujka zasysajaca zasilana bedzie z zasilacza napieciem DC 24V,
przewodem HDGs 2x2,5 mm?. Rozdzielnice nalezy doposazy¢ w wyltacznik nadpradowy B10/1.
Na poziomie -1 przewod zasilajacy prowadzony bedzie natynkowo za pomoca uchwytéw E90.

Od poziomu parteru do zasilacza na III pigtrze przewod prowadzony bedzie podtynkowo.

3.2.  System sygnalizacji pozaru

Szyb windy nadzorowany bedzie przez optyczna czujke zasysajaca. Rurka systemu



zasysajacego zainstalowana bedzie wewnatrz szybu. Modut czujki zainstalowany bedzie przy
drzwiach przystanku windy na III pigtrze. Czujka monitorowac bedzie szyb windowy poprzez
zasysanie powietrza. Rurke zasysajaca nalezy otworowaé¢ wg wytyczny producenta systemu.
Modut czujki zasysajacej podiaczony bedzie do systemu sygnalizacji pozaru SSP poprzez
modut kontrolno-sterujacy w petli dozorowej systemu. Dokladne miejsce wlaczenia modutu w
petle dozorowa nalezy ustali¢ z serwisem systemu. Czujka zasysajaca bedzie przekazywata do
Centrali SSP (Polon 6000) sygnaly alarmowe: alarm I-go stopnia, alarm II-go stopnia i alarm
awarii ogolnej systemu.

Projektowany modul kontrolno-sterujacy w systemie SSP bedzie takze sterowat
dziataniem windy w przypadku wystgpienia pozaru. Centrala SSP sygnatem z modutu przekaze
rozkaz zjazdu windy na najnizsza kondygnacje (parter) i otworzenie drzwi. Winda pozostanie
zablokowana w tej pozycji do momentu odwotania alarmu w centrali SSP.

Potaczenia sterowania z modutu kontrolno-sterujacego do urzadzen nalezy wykonaé
przewodem HTKSH 1x2x0,8 PH90.

Centrale systemu sygnalizacji pozaru nalezy zaprogramowaé wg powyzszych

wytycznych.

3.3. Instalacja uziemienia

Konstrukcje stalowa dzwigu nalezy podiaczy¢é do istniejacej szyny uziemieniowej
zlokalizowanej w klatce schodowej w poblizu szybu windy. Istniejacy odcinek tasmy nalezy
przedhuzy¢ poprzez dospawania nowego odcinka tasmy FeZn 25x4mm, ktory nalezy podtaczy¢
do konstrukcji dzwigu wg wytycznych producenta. Miejsce spawania nalezy zabezpieczy¢

antykorozyjnie. Tasm¢ nalezy pomalowaé w pasy zotto-zielone.

4. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako podstawowa ochrong od porazen pragdem elektrycznym stosuje si¢ izolacje roboczg
i ochronng kabli, przewodéw i urzadzen. Jako system dodatkowej ochrony od porazen pradem
elektrycznym stosuje si¢: w urzadzeniach odbiorczych nn 0,4/0,23kV - SAMOCZYNNE
WYLACZENIE ZASILANIA, realizowane za pomoca wytacznikéw nadmiarowo-pradowych
oraz wylacznikow réznicowopradowych o pradzie roéznicowym AI=30mA. Uktad sieci
zasilajacej TN-S.

Po wykonaniu instalacji nalezy powierzy¢ eksploatacje urzadzen elektroenergetycznych
osobom przeszkolonym, posiadajacym wilasciwe kwalifikacje uprawniajace do obstugi tych

urzadzen.

5. Ochrona przeciwpozarowa

Wszystkie stosowane przewody, aparaty 1 urzadzenia muszg posiadaé atesty



stosowalno$ci w budownictwie B, przewody elektryczne musza mie¢ izolacj¢ o napigciu
znamionowym min. 750V. Wszystkie przej$cia przewoddéw przez granice stref pozarowych
nalezy uszczelni¢ masa ognioodporng. Wszystkie elementy systemow sygnalizacji pozaru, tj.
czujka zasysajaca, modut kontrolno-sterujacy, zasilacz buforowy, przewody musza posiadac
aktualne certyfikaty dopuszczajace do stosowania w systemach ochrony p.poz. wydane przez

CNBOP oraz powinny posiadac certyfikat statosci parametrow technicznych.

6. Uwagi koncowe
W trakcie realizacji instalacji nalezy przestrzega¢ obowigzujacych przepisow BHP.

Przed oddaniem instalacji do eksploatacji wykona¢ niezbedne badania i pomiary.
Zakres badan i pomiarow:

— pomiary rezystancji izolacji przewodow,

— pomiary skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej,

— sprawdzenie dziatania systemu SSP,

— sprawdzenie dzialania czujki zasysajace;.

Wszystkie zmiany podczas realizacji robot nalezy nanies¢ w dokumentacji powykonawczej.

Opracowat:

mgr inz. Konrad Drogomirecki
nr upr. MAZ/0140/POOE/08
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OBLICZENIA SKUTECZNOSCI OCHRONY OD PORAZEN I SPADKOW NAPIEC
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